POTENCIA

® Bruta: 128 HP (95,2 kW) @ 2000 rpm
Liquida: 126 HP (94 kW) @ 2000 rpm
PESO OPERACIONAL

10515 ~ 10650 kg

A CAPACIDADE DA CAGAMBA
W - 1,7-24m
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O modelo ilustrado pode incluir equipamentos opcionais.



WAZ200-6 CARREGADEIRA DE RODAS

PANORAMICA

Excelente ambiente para o operador
Interruptor de controle de tracéo do sistema HST
Alavanca direcional controlada eletronicamente

Coluna da direcéo inclinavel

Cabina com baixos niveis de ruido

Ampla cabina com estrutura ROPS/FOPS e sem colunas
Facilidade de entrada e saida pelas portas articuladas
Consulte as paginas 8 e 9

Alta produtividade e baixo consumo

de combustivel
e Motor SAAAD107E-1 de alto desempenho
e Baixos niveis de consumo de combustivel
e Transmissao Hidrostatica (HST) controlada
eletronicamente com sistema variavel de controle
de mudanca de velocidades
e Sistema varidvel de controle de tracdo
e Modo-S
Consulte as paginas 4 e 5

Harmonia com o meio ambiente
e Certificado de conformidade com os padrdes
EPA Tier 3 e EU Stage 3A de controle de
emissao de poluentes
Baixo nivel de ruido externo
e Baixo consumo de combustivel



CARREGADEIRA DE RODAS WAZ200-6

POTENCIA
Bruta: 128 HP (95,2 kW) @ 2000 rpm
Liquida: 126 HP (94 kW) @ 2000 rpm

Maior confiabilidade o N _ ST
e Componentes da mais alta confiabilidade e Conectores elétricos DT blin- 10515 ~ 10650 kg
projetados e fabricados pela Komatsu dados
e Armacao principal mais robusta CAF’AC|DlA7DE2Df C;ACAMBA
I —=2,4Mm

e Freios de servico e de estacionamento a dis-
co em banho de 6leo, totalmente hidraulicos
e que dispensam manutengao
e \edacdo das mangueiras hidraulicas de
face plana com aneis “O”
Consulte a pagina 6.

L

O modelo ilustrado pode incluir equipamentos opcionais.

Facilidade de manutencao

e Sistema de Monitoramento e Gerenciamento e Tampas laterais do motor tipo
do Equipamento (EMMS) asa de gaivota para facil acesso
Consulte a pagina 7 e \entilador com inversdo auto-

matica do sentido de rotagao



WAZ200-6 CARREGADEIRA DE RODAS

ALTA PRODUTIVIDADE E BAIXO CONSUMO DE COMBUSTIVEL

HST eletronicamente controlado com empre-

Tecnologiatem o A
go de sistema de uma bomba e dois motores

controle eletronico

tecnologia 3 em ecologia e e%__onomia

Tecnologia em
‘motores

Motor SAA4D107E-1 de alto desempenho
O sistema Common Rail de injecdo eletrénica de com-
bustivel proporciona baixo consumo de combustivel.
Este sistema proporciona também rapida resposta de
aceleracdo, capaz de atender ao poderoso esforco de
tracdo da maquina, além de oferecer ainda mais agilida-
de na resposta hidraulica.
Poténcia liquida de 126 HP (94 kW)

Motor com baixo nivel de emissao de
poluentes

Este motor atende aos padrBes de emisséo de poluen-
tes EPA Tier 3 e EU Stage 3A, sem reducéo da poténcia
ou da produtividade da maquina.

Baixo consumo de combustivel

O consumo de combustivel é significativamente reduzi-
do em funcdo do motor de elevado torque e da ampla
capacidade da transmissao hidrostatica com maxima
eficiéncia nas primeiras velocidades.

Indicador ECO
O indicador ECO auxilia o operador nas operacdes com
énfase na economia de energia.

O sistema de uma bomba e dois motores possibilita
elevada eficiéncia e alto desempenho de tragéo. A poténcia
do motor é transmitida hidraulicamente para uma caixa
de transferéncia, de onde segue manualmente para os
diferenciais e em sequéncia para as quatro rodas.

A transmissdo HST oferece resposta rapida e ataque
agressivo ao material de carregamento. O sistema de
deslocamento variavel ajusta-se automaticamente a
demanda por esforco de tracdo oferecendo maxima
poténcia e produtividade.

O sistema totalmente automatizado de controle de
velocidades dispensa qualquer reducdo rapida ou
troca manual de velocidades, permitindo assim que o
operador se concentre exclusivamente nas operacdes
de escavacao e carregamento.

Quando ha necessidade de torque elevado para
operacBes de escavacdo, subida de encostas ou ao
iniciar os movimentos da maquina, a bomba passa a
alimentar os dois motores. Essa combinacdo torna a
carregadeira muita mais agil e agressiva.

Na desaceleragao, o sistema HST atua como um freio
dindmico no sistema de acionamento mecanico. O
freio dindmico é capaz de manter a carregadeira em
posicdo de operacdo nos mais variados aclives ou
declives, auxiliando no amontoamento de material e no
carregamento em rampas inclinadas.

A medida que a maquina se movimenta e ganha
velocidade, a demanda por torque diminui, o0 motor de
baixa rotacdo é efetivamente removido do sistema de
transmissao por meio de uma embreagem. Nesse ponto,
o fluxo segue para o motor de alta rotagdo sem que o
motor de baixa rotacao prejudique o sistema.

Um pedal de aproximacdo proporciona ao operador
excelente controle simultineo da velocidade de
deslocamento e da velocidade do equipamento
hidraulico. Quando o pedal de aproximacao € aplicado,
ocorre diminuigao do fluxo da bomba para os motores,
reduzindo consequentemente a velocidade e permitindo
ao operador a utilizacdo do acelerador para aumentar
o fluxo do equipamento hidraulico. Quando o pedal de
aproximacao é aplicado ainda mais, os freios de servico

sao ativados.
Caixa de transferéncia

Bomba de

o Para os
pistdes

diferenciais

rotacéo




CARREGADEIRA DE RODAS

WAZ200-6

HST controlado eletronicamente com sis-
tema variavel de controle de mudanca de
velocidades

Ajustando o interruptor seletor de velocidades, o operador
pode escolher entre a primeira, segunda, terceira ou quarta
velocidade. Para ciclos em “V”, o operador pode ajustar o
interruptor de controle na primeira ou na segunda velocidade
para obter uma escavacao
potente, resposta rapida

e funcionamento &agil do 1
equipamento  hidraulico. .

Ajuste a velocidade da maquina
—— utilizando o sistema variavel de
controle de velocidades
4km/h  13km/h

Para operacdes de carre- 13km/h
32 |(—)
gamento e transporte, 0 mokm/h

operador pode selecionar 42 ()

a terceira ou a quarta velo- 34,5km/h
cidade, obtendo ainda uma

escavacdo potente sem abrir méo de velocidades maiores de
deslocamento.

O interruptor do sistema variavel de controle de mudanca
de velocidades possibilita ao operador ajustar a velocida-
de de sua maquina para uma operacgao especifica, como o
carregamento em “V” em espacos confinados. Na posigéo
1, o operador pode ajustar, mediante o uso do interruptor
de mudanca variavel de velocidades, a velocidade de des-
locamento que otimize a combinagéo perfeita da velocida-
de de sua maquina e o sistema hidraulico com a distancia
a ser percorrida.

0

Variagéo da velocidade de deslocamento

Esforco de tragao

ser reduzido pela utilizagéo

do interruptor de controle de

tracdo. Combinado com os

diferenciais de torque propor-

cional, este sistema produz os

seguintes efeitos: s . —
e ~ Velocidade de deslocamento

» Facilita a operacédo em ter-
renos escorregadios, quando 0s
pneus da maquina estdo sujei-
tas a patinagem.

» Elimina a penetracdo excessiva
da cagamba e reduz a patinagem
das rodas durante as operacdes
de empilhamento de material,
melhorando a eficiéncia da ope-
racao.

* Reduz a patinagem dos pneus para ampliar a vida util
dos mesmos.

Além desses beneficios, o esforco maximo de tragéo pode

ser ajustado em trés estagios (apenas 1 estagio em ma-

quinas convencionais) quando o interruptor de controle de

tracdo esta ativado. Isso permite ao operador selecionar o

esfor¢o de tracdo ideal para as mais variadas condigfes

de terreno.

0 4 13 (km/h)
Velocidade de deslocamento
Sistema variavel de controle da tracao
O eSfOng de tra(;éo da méCIUi- Max. Interruptor de controle de tragédo DESL.
na, durante deslocamentos | (Méximo esforgo de tragio)
! . A O esforgo méximo de tragio
em baixa velocidade, pode f pode serajsaco em 3 abas
por meo do acionamento do

intenuptor de controle de tragdo

Esforco de tragéo

Modo-S

O ajuste do interruptor no Modo-S confere a maquina a for-
¢a de tracao ideal para operagBes em vias com superficie
escorregadia, como operacfes de remocao de neve, redu-
zindo a patinagem dos pneus e
facilitando as operacfes como
um todo. Patinagens inespera-
das dos pneus em superficies
escorregadias sdo suprimidas
pelo controle da rotacdo do mo-
tor e do motor HST, quando a
maquina desloca-se em baixa
velocidade. 0
(O Modo-S é efetivo apenas
para o deslocamento em sentido avante)

Modo-S:

Modo S: Reduz o esforco de
tracdo quando a maquina se
desloca em baixa velocidade

Esforco de tragdo

Velocidade de deslocamento

Interruptor de tracdo maxima

O interruptor de tracdo maxima esta localizado na alavan-
ca de controle do equipamento de trabalho. Quando o in-
terruptor de controle de tra¢éo é acionado, ou o Modo-S
€ selecionado, o acionamento do interruptor cancela tem-
porariamente o ajuste de tracdo e aumenta o esfor¢o de
tracdo para 100% do valor. Em seguida, pressionando-se
novamente o interruptor de tracéo ou operando a alavanca
de controle do sentido de deslocamento (F/R - avante/ré), o
esforco de tracdo retorna automaticamente para os valores
previamente ajustados.
Este interruptor pode
ser utilizado em opera-
¢bes como amontoa-
mento de material em
situacdes que exijam
temporariamente gran-
de esforgo de tracéo.

Esforgo maximo de trag&o (100%)

Ajuste do esforco de tracéo
(Quando o controle de tracéo ¢ acionado
ou quando 0 Modo-S ¢ selecionado)

0O esforco de tracéo é alterado entre (i) e (i) cada vez
que o interruptor de tracdo méaxima é pressionado
0 esforco de tracdo retorna ao valor previamente

ajustado quando a alavanca de controle do
sentido de deslocamento avante-ré (F/R)

£ acionada

Esforgo de tragdo

Velocidade de deslocamento

Controle do sistema HST sensivel do pedal
acelerador

O controle do sistema HST é fi-
namente ajustado de acordo com
0 angulo de aplicacdo do pedal
acelerador, reduzindo impactos e
permitindo deslocamentos mais
suaves e maior economia de
energia.

Maximo alcance e altura de despejo

Os longos bracos de elevagé@o proporcionam ampla altura
e maximo alcance de despejo. O operador pode distribuir e
nivelar com facilidade e eficiéncia as cargas depositadas na
carroceria dos caminhdes basculantes.

Altura livre de despejo: 2760 mm
(cacamba de 2,0 m3)
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MAIOR CONFIABILIDADE

Componentes Komatsu

A Komatsu produz o motor, a caixa de transferéncia, os
eixos e as unidades hi- Motor

dréulicas desta carrega-
deira de rodas. As car-
regadeiras Komatsu séo
fabricadas com sistema
de producéo integrada,
conduzido por um rigo-
roso sistema de controle

i Eixo dianteiro Caixa de Eixo traseiro
de qua“dade' Transferéncia

O sistema de freios de discos multiplos em
banho de 6leo e totalmente hidraulico sig-
nifica custos menores com manutencédo e maior confia-
bilidade. Os freios a discos miltiplos em banho de dleo
sao totalmente vedados e livres de ajustes, reduzindo os
niveis de contaminacdo, desgaste e custos com manu-
tencao.

Os freios dispensam ajustes para compensacdo de
desgaste, 0 que se traduz em uma necessidade ainda
menor de manutencao. O novo freio de estacionamento,
por ser, como ja informado, a discos multiplos em banho
de dleo totalmente vedado e livre de ajustes, acentua a
confiabilidade e prolonga a vida util.

Uma maior confiabilidade é atribuida ao sistema de
freios pelo uso de dois circuitos hidraulicos independen-
tes, proporcionando suporte hidraulico em uma eventual
falha de um dos circuitos.

Freios totalmente hidraulicos significam um sistema que
dispensa as operag¢fes de sangria, por ndo haver entra-
da de ar, ou condensacgéo de agua, 0 que ocasionaria
contaminagédo, corrosdo e desgaste prematuro.

] L s -
v\ > ,

Sistema de prevencédo contra sobrecarga
rotacional

Quando a maquina desce uma encosta com inclinacéo
de até 6 graus, sensores da velocidade de deslocamento
e o controle da vazao de descarga da bomba e do motor
do HST fazem com que a velocidade maxima de deslo-
camento fique automaticamente restrita a aproximada-
mente 38 km/h, visando a seguranga dos componentes
do trem de forca e dos freios. Descendo uma rampa de
declive acentuado e atingindo a velocidade de desloca-
mento de 36 km/h, a luz de alerta correspondente acen-
de para informar ao operador sobre a necessidade de
reducdo da velocidade de deslocamento.

Observacdo: E necessério utilizar o freio de servigo
guando a maquina se deslocar em declives acentuados
para limitar a velocidade de deslocamento.

Chassi e articulacéo central de alta rigidez
Chassi dianteiro, chassi traseiro, e a articulacdo central, pos-
suem elevada rigidez para suportar esforcos repetidos de tor-
¢ao e flexao aplicados ao corpo e a articulagao. Tanto os rola-
mentos inferiores como os superiores da articulacdo central,
fazem uso de rolamentos de roletes conicos para uma maior
durabilidade. A estrutura é similar & utilizada em carregadeiras
de rodas de grande porte, sendo que a articulacéo reforcada
desta carregadeira de rodas assegura uma elevada capacida-
de de resisténcia a tensdes. Essa eficiéncia é assegurada por
testes simulados em computadores.

Vedacdes planas face a face com anéis “O”
As vedagdes planas com anéis Niple

“O" dispostas face a face sao
utilizadas para uma perfeita
vedacao de todas as conexdes
de mangueiras hidraulicas, evi-
tando vazamentos de 6leo.

-~
s OS¢
< ¢
Mangueira

Conectores DT selados
Os chicotes elétricos principais e 0os conectores da contro-
ladora sédo equipados com
conectores DT selados pro-
porcionando alta confiabilida-
de, prote¢cdo contra o ingres-
so de po6 e alta resisténcia a
corroséo.
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FACILIDADE DE MANUTENCAO

Sistema EMMS (Sistema de Monitoramen-
to e Gerenciamento do Equipamento)
O painel monltor esta instalado bem a frente do ope-
- rador para facil visualizacéo,
| possibilitando que o ope-
rador verifigue de maneira
descomplicada os indicado-
res e luzes de adverténcia.
(0] volante da direcéo, especialmente projetado com sis-
tema de trava dupla, permite que o operador visualize
com facilidade o painel de instrumentos.

Funcdes de diagndstico de falhas e controle da ma-

nutencéao

* Funcédo de exibicdo do codigo da acédo: Se algu-
ma anormalidade ocorrer, o monitor exibe detalhes da
acdo no mostrador de caracteres, localizado na parte
central inferior do monitor.

* Funcdo de monitoramento: A controladora é capaz
de monitorar o nivel e a pressao do 6leo do motor, a
temperatura do liquido de arrefecimento, obstrucfes
do purificador de ar, etc.

Qualquer anormalidade detectada pela controladora
sera imediatamente exibida no visor de cristal liquido.

* Funcao de notificagado do periodo de substituicao:
O monitor informa na tela o tempo de substituicdo do
6leo e dos filtros, quando os intervalos de troca séo
alcancados.

* Funcdo de memorizagdo de dados de problemas:
O monitor armazena as ocorréncias de anormalida-
des para um diagnéstico de falhas mais eficaz.

O modelo ilustrado pode incluir equipamentos opcionais.

Tampas laterais do motor tipo asa de gai-
vota com abertura total

InspecBes diarias, bem como servigos no motor podem ser
realizados com muito mais facilidade gracas as tampas tipo
asa de gaivota, que possuem ampla abertura lateral e séo
sustentadas por molas amortecedoras a gas. Toda a inspe-
¢ao diéria é feita ao nivel do solo.

Facilidade de limpeza do radiador

Se a maquina estiver operando em condi¢cfes adversas,
0 operador podera, sem precisar sair da cabina e com um
simples acionamento de interruptor no painel de controle,
inverter o sentido de rotacédo do ventilador hidraulico de ar-
refecimento.

Ventilador com inversdo automatica do
sentido de rotacao

O ventilador do motor é de acionamento hidraulico. Seu
sentido de rotacdo pode ser invertido automaticamente.
Quando o interruptor é ajustado na posicéo de inverséo au-
tomatica do sentido de rotacdo, a rotacdo do ventilador é
invertida durante 2 minutos a cada 2 horas de modo inter-
mitente (programacéo original de fabrica).

: Modo de inversdo manual do
sentido de rotagdo

: Modo de rotagao normal

. Modo de inversdo automética
do sentido de rotagéo
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AMBIENTE DO OPERADOR

Facilidade de Operacéao

Alavanca da diregao com controle auto- Coluna da direcéao inclinavel
matico o

O operador pode inclinar a
O operador pode alterar o sentido com um simples toque  coluna da dire¢éo, ajustan-
de um dos dedos, ' do-a na posicdo mais con-

sém Ser necessaro fortavel para sua operacao.
retirar suas maos do

volante para essa
operacdo. Isso ¢é
possivel gracas a
tecnologia eletrdnica
de ultima geracao.

Alavanca unica de controle da carrega-
deira de rodas de facil operacao

Uma nova alavanca unica com sistema PPC (Controle Pro-
porcional de Pressao) permite ao operador facil operagéo
do equipamento de traba-
lho, o que reduz a sua fadi-
ga e aumenta a confiabilida-
de do sistema. O descanso
ajustavel do pulso oferece
ao operador ampla varieda-
de de posi¢cdes confortaveis
de operacéo.

Painel de controle direito

O operador pode selecionar a velocidade de desloca-
mento, a velocidade maxima de deslocamento em 1.2
velocidade e o esforco de tragéo.

: Interruptor seletor de velocidades

. Interruptor de modo variavel de mudanca de velocidades

. Interruptor de controle de tracado

. Interruptor de tragdo maxima

. Interruptor de inversédo do sentido de rotagédo do ventilador

O B WN =
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CONFORTO NAS OPERACOES

Projeto para baixa emisséao de ruidos

Nivel de ruido captado pela audi¢éo do operador: 74 dB (A)
Nivel de ruido din&mico (externo): 107 dB (A)

A cabina, espacgosa, é instalada sobre amortecedores vis-
cosos para estrutura ROPS/ FOPS, desenvolvidos com ex-
clusividade pela Komatsu. O motor de baixo nivel de rui-
do, o ventilador de acionamento
hidraulico e as bombas hidrauli-
cas sdo instalados sobre coxins
de borracha que, associados a
melhor vedacdo da cabina, pro-
porcionam um ambiente de ope-
racdo confortavel, pressurizado,
de pouca vibracdo e altamente
silencioso.

O modelo ilustrado pode incluir equipamentos opcionais.

Cabina espacosa e sem colunas

Um amplo vidro de superficie
plana e sem colunas propor-
ciona excelente Vvisibilidade
frontal. O braco do limpador
cobre uma area extensa,
possibilitando boa visibilida-
de até mesmo em dias chu-
v0sos. A area da cabina € a
mais espacosa da categoria,
garantindo o maximo de con-
forto para o operador. O ar
condicionado instalado na parte frontal ampliou a praticida-
de da reclinacéo do assento e seu deslizamento para tras.

Porta da cabina totalmente articulada na
coluna traseira

As dobradicas da porta
da cabina estéo instala-
das na parte de trds da
cabina, proporcionan-
do um amplo angulo de
abertura para a entrada
e saida do operador. A
concepcdo de projeto
dos degraus os aloja em
uma escada em caixa,
permitindo que o opera-
dor possa entrar e sair
facilmente da cabina
sem perder a visibilidade quando operar a maquina com a
porta travada na posicdo aberta. Entrada na maquina pelo
lado esquerdo, porta da direita com saida de emergéncia
apenas.

O modelo ilustrado pode incluir equipamentos opcionais.
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ESPECIFICACOES

................................................... KOMATSU SAA4D107E-1
..................................................... 4 tempos, arrefecido a gua
.. Turboalimentado e poés-arrefecido

Cilindrada ......................

Governador.
Poténcia
SAE J1995 ..o Bruta 128 HP (95,2 kW)
ISO 9249/SAE J1349* .. .Liquida 126 HP (94 kW)
Rotag8o Nnominal............ccooiiiiiii e 2000 rpm
Método de acionamento do ventilador para arrefecimento
dOo radiadOor. ......oveeeiei e Hidraulico
Sistema de inje¢&@o de combustivel.......................... Injecéo direta
Sistema de lubrificagao:
Método..........Lubrificagdo forgada por bomba de engrenagens
FIIEFO e De fluxo total
Purificadorde ar......................... Tipo seco com elementos duplos
com ejetor de po e indicador de
obstrucao

* A poténcia nominal na rotagdo maxima do ventilador de arrefecimento do radiador
é de 122 HP (91,1 kW)

Atende aos mais rigorosos padrdes internacionais de controle de niveis de emissao de
poluentes EPA Tier 3 e estagio 3A

\% TRANSMISSAO

Transmissao:

TIPO wevveeiiiiieeis Hidrostéatica, uma bomba e dois motores com se-
lecdo de velocidades

Velocidade de deslocamento: km/h

Afericdo com pneus 17.5-25

lO 20 30 40

Avanteeré | 4,0a13,0 13,0 20,0 34,5

Afericdo com pneus 20.5-25

10 20 30 40
Avanteeré | 4,4a14,3 14,3 22,0 38,0
a EIXOS E COMANDOS FINAIS
Sistema de traGéo..........ccoeeeveeriiiiiene Tragdo nas quatro rodas
DIanteir0 ..uuuueeeee e Fixo, semiflutuante

Traseiro

Apoiado em pino central, semiflutuante,
oscilacao total de 24°

Engrenagem de reduGao........cccccccvvveeeiiieeeennnn, Conica helicoidal

Engrenagem diferencial............cccccceeiiiennis Torque proporcional

Engrenagem de redugéao final ....... Planetéria de redugéo simples

§ FREIOS

Freios de servigo............. freios a disco em banho de 6leo atuados
hidraulicamente, de agdo nas 4 rodas

Freio de estacionamento....... Freio de discos mdltiplos em banho

de 6leo no eixo de saida da caixa

de transferéncia

Freio de emergéncia................. Normalmente é utilizado o freio de
estacionamento

@{\ SISTEMA DIRECIONAL

TIPO i Atuacao inteiramente hidraulica

Angulo de articulacéo........ 38° para ambos os lados (limite a 40°)

Raio minimo de giro medido do centro ao

[ado extern0 dO PNEU.......cooiiiiieiiiiei e 5100 mm
b2

SISTEMA HIDRAULICO

Sistema direcional:
Bomba hidraulica..........cccccoovveeennnnn. Bomba de engrenagens
Capacidade..........cccoeeviveiieeeinennne 85 £/min na rotacdo nominal
Ajuste da valvula de alivio .... 20,6 MPa (210 kg/cm?2) 3.000 psi
Cilindros hidraulicos:

1 o Lo SR Pistao de acao dupla
NUmero de Cilindros..........cccooiiiiiiiiiii e 2
Diametro interno X Curso...........ccceveeenes 70 mm x 453 mm
Controle da carregadeira:
Bomba hidraulica............cccceeeviiieeennns Bomba de engrenagens
Capacidade...........cooiiiiie e 54 ¢/min

Ajuste da valvula de alivio..... 20,6 MPa (210 kg/cm?2), 3000 psi
Cilindros hidraulicos:

TIPO ettt Pistdo de dupla acao
Numero de cilindros — didametro interno x curso
Cilindroda langa .........cccccceeueeee. 2-120 mm x 673,5 mm
Cilindro da cacamba ... 1-130 mm x 493 mm
Vélvula de controle ...........ccooceieiiiiiiiieee Tipo 2 carretéis
Posicdes de controle:
Langa.....cccccoviiieiiiieeee Elevar, manter, baixar e flutuar
Cacamba .........ccc..e. Inclinar para trés, manter e despejar
Tempo de ciclo hidraulico (carga nominal na cagamba)
ElOVA... .o

Baixar (vazia)

i’l,

) Q CAPACIDADE DE REABASTECIMENTO

Sistema de arrefeCimento.........cc.vvveieeeiiiiiiiie e
Reservatorio de combustivel..

E GUIA DE SELECAO DA CACAMBA

Fator de enchimento da cacamba

115 100 95%

w

kg/m* 1000 1200 1400 1600 1800 2000 2200
Densidade do material kg/m?3

o

E m

S Cagamba para servicos leves

c 24 (Retirada e carregamento de materiais leves)
8» Cagamba para amontoamento

8 2.0 (Escavagdo e carregamento de terra, areia e
% outros materiais comuns)

© Cagamba para escavagao

g 1.7 _ {Escavagdo e carregamento de rocha detona-
kel da ou britada)

3]

IS

Q

IS

(@]



CARREGADEIRA DE RODAS [IA/AVA 005}

e  DIMENSOES

Pneus 17,5-25 | Pneus 20,5-25

Bitola 1930 mm 1930 mm
Largura externa dos pneus 2375 mm 2470 mm
A | Distancia entre eixos 2840 mm 2840 mm
B [ Altura maxima do pino de articulagao 3635 mm 3705 mm
Altura do pino de articulacdo da ca-
C | camba em relacdo ao solo na posicao 410 mm 480 mm
de carregamento
D |Altura livre em relagdo ao solo 425 mm 495 mm
E | Altura do engate em relacéo ao solo 870 mm 940 mm
F | Altura total até o topo do escapamento 3045 mm 3115 mm
G | Altura total com cabina ROPS 3110 mm 3180 mm

Aferigdes feitas com pneus 17.5-25-12 lonas (L2) e cabina com estrutura ROPS/FOPS

Tipo de cagamba Cacamba para amontoamento Cagamba para escavacgao Cagamba para
Uni- materiais leves
dade |Borda cortante Dente e Borda cortante Dente de borda cortante

parafusada segmentos parafusada parafusada
) Coroada m? 2,0 2,0 1,7 1,7 2,4
Capacidade da cacamba:
Rasa m? 1,7 1,7 1,4 1,4 2,0
Largura da cacamba mm 2550 2550 2550 2550 2550
Peso da cacamba kg 785 740 740 700 875
AItura' livre de despejo, altura méxima com angulo de mm 2760 2655 2815 2775 2655
despejo de 45
ﬁéia*nce a elevacdo maxima com angulo de despejo de mm 1000 1085 945 1040 1105
Alcance a 2130 mm com angulo de despejo de 45% mm 1480 1500 1455 1500 1530
Alcance com braco na horizontal e a cagamba nivelada* | mm 2215 2345 2135 2265 2365
Altura operacional (cagcamba totalmente levantada) mm 4885 4885 4765 4765 4995
Comprimento total (cacamba sobre 0 solo) mm 6895 7030 6815 6945 7050
Raio de giro da carregadeira (cacamba na posi¢do de
transporte de cargas, canto externo da cagamba) mm 5880 5830 5830 5865 5890
, N 0° mm 135 155 135 155 135
Profundidade de escavagao
10° mm 320 360 305 345 345
Em linha reta kg 9245 9245 9305 9340 9095
Carga estatica de tombamento Em articulacdo
méx. de 38° kg 7965 7965 8015 8035 7805
Forca de desagregagdo kgf 9500 8465 10450 10450 8300
Peso operacional kg 10560 10515 10515 10475 10650

* Na extremidade da borda cortante parafusada ou dente.
Todas as dimensdes, pesos e valores de desempenho aqui expressos se baseiam nas normas SAE J732c e J742b.

As cargas estaticas de tombamento e os pesos operacionais acima citados incluem os lubrificantes, liquido de arrefecimento, reservatoério de combustivel
completo, cabina com estrutura ROPS e o peso do préprio operador. A estabilidade da maquina e o peso operacional sdo influenciados pelo contrapeso, pelas
dimens6es dos pneus e por outros implementos.

Aplique as variagdes de peso da pagina seguinte ao peso operacional e a carga estatica de tombamento.
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~ Alteracdes na carga estatica . L
Alteracao de tombamento Largura por |Altura livre| Variacdo nas Alt X
: ~ eracao
Pneu no peso Quando fora dos sobre o dimensoes de alcance
operacional | Em linha reta articulado pneus solo verticais
17,5-25-12 Lonas (L3) 105 kg 80 kg 70 kg 2375 mm 425 mm 0mm 0 mm
20,5-25-12 Lonas (L2) 400 kg 305 kg 290 kg 2470 mm 495 mm 70 mm -70 mm
20,5-25-12 Lonas (L3) 585 kg 445 kg 390 kg 2470 mm 495 mm 70 mm -70 mm
[ )
EQUIPAMENTO PADRAO
» Valvula de 2 carretéis para controles da « Quebra-sol Espelho retrovisor traseiro
cacamba e da lanca + Pré-filtro de combustivel com separador Cabina com estrutura ROPS/FOPS
* Ar condicionado de agua Assento reclinavel com suspensao

[l

Alternador, 60 A

Transmissdo com mudanga automatica de
velocidades e sistema de sele¢do de modo
Alarme de ré

Luz deré

2 Baterias 100 Ah/2 x 12V

Limitador de langa

Posicionador da cagamba

Contrapeso

Contrapeso adicional

Sinal de seta

Motor Komatsu SAA4D107E-1 a diesel
Sistema elétrico de desligamento do motor
Dentes da cagamba (tipo parafusados)
Tapete da cabina

X

EQUIPAMENTO OPCIONAL

Ventilador de acionamento hidraulico
com inversao de rotagao

Cilindros de elevagdo e cilindro da ca-
camba

Articulagéo da carregadeira com brago
de elevagao padrao

Painel monitor principal com EMMS (Sis-
tema de Monitoramento e Gerenciamen-
to do Equipamento)

Pré-filtro do motor com extensao
Alavanca unica de controle PPC na ponta
dos dedos

Mascara do radiador tipo ondulada
Radiador com espagamento maior entre
as aletas (para evitar acimulo de residuos)

Cinto de seguranga

Freios de servigo de discos multiplos em
banho de dleo

Motor de partida de 24 V, 4,5 kW
Volante da diregao inclinavel

Aros e pneus (17,5-25-12 lonas (L2) sem
camara) e aro de 3 pegas

Transmissao de 4 velocidades avante e 4
aré

Para-lamas dianteiros

Luz de iluminagéo da placa da maquina
Fonte de alimentagao de 12V

Cagamba 2,0 m®

Valvula de 3 carreteis

Valvula de 4 carretéis

ECSS (Sistema de Suspensé&o Controlado
Eletronicamente)

www.komatsu.com.br

Pneus

- 17,5 x 25 lonas (L3)

- 20,5 x 25 lonas (L3)
Pneus Michelin 17,5 x 25
Pneus Michelin 20,5 x 25
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